
ตรวจจับตําแหนง 
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Input A บอกตําแหนง  input B บอก ความเร็วรอบ 

         ในสวนของโปรแกรมพอจะอธิบายคราว ๆ พอสังเขปไดดังนี ้

                       ใช input A รับรูตําแหนงของลูกสูบ        

                        ใช input B คํานวณความเร็วรอบของเครื่องยนต (  pTF /1= ) 

 

 

 



   คําส่ังโปรแกรมที่ตําแหนง  A 

 

ext_int_edge( L_TO_H );   ตรวจจับสัญญาณ interrupt ที่ขอบขาขึ้น( BTCo72 ) 

#int_EXT 

void  EXT_isr(void)  

{ 

  trig1(); 

          

} 

 

void trig1(void)     

{ 

 delay_us(td1); 

 a1 = 1; a0 = 1; 

 delay_us(700); 

 a1=0;a0 = 0; 

} 

       delay_us(td1);  คา td1 เปนตัวกําหนดการจุดระเบิดลางหนา  

                คา td1 มาก  ไฟออน 

                คา td1 นอย ไฟแก 

 

 

 

 

 

 



   คําส่ังโปรแกรมที่ตําแหนง  B 

   setup_ccp1(CCP_CAPTURE_RE);  ตรวจจับสัญญาณขอบขาขึ้น 

   enable_interrupts(INT_CCP1); 

   #int_CCP1 

void  CCP1_isr(void)  

{ 

  FLG_CCP1=1; 

  

} 

      if(flg_CCP1 ) 

      { 

         flg_CCP1=0; 

       

         count_t1= get_timer1();set_timer1(0);  

         if(count_t1> 150 && count_t1<=24000) 

         { 

          td=count_t1/240; 

          if(td>99)td=90;  

         } 

         if(count_t1>24000) 

         { 

           td=90;  

         } 

           td1=time1[td]; 

      } 

 

 


