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กล่าวน า 

                       นับจากน้ีไปโลกจะต้องประสพกับปัญหาวิกฤติพลังงานมากขึ้นเรื่อย  ๆ ภายใต้

พัฒนาการแห่งวัฒนธรรมบริโภคนิยมท่ีนับวันมีแต่เจริญเติมโตขึ้นเรื่อย ๆ  ซึ่งสถานการณ์แบบน้ีได้

ส่งผลกระทบทางลบต่อประเทศในโลกท่ีสามหรือประเทศก าลังพัฒนา(พัฒนาการชา้)เป็นอย่างยิ่ง   

ด้วยเหตุจากกลุ่มประเทศท่ีเป็นผู้น าทางเทคโนโลยีกลายเป็นกลุ่มเดียวกันกับกลุ่มท่ียึดคลองพลังงาน

ส่วนใหญ่ท่ีมีอยู่บนโลก ซึ่งมีอิทธิพลต่อการเปลี่ยนแปลงราคาพลังงาน(แนวโน้มมีแต่จะแพงขึ้น ๆ 

ๆ ๆ เรื่อย ๆ) 

          ด้วยสถานการณ์ดังกล่าวข้าง ต้น ประเทศในกลุ่มด้อยพัฒนาท้ังหลาย รวมท้ังประเทศไทย 

จ าเป็นท่ีจะต้องเรียนรู้เพื่อปรับตัวเพื่อความอยู่รอดของลูกหลานในวันข้างหน้า การเรียนรู้เพื่อการ

พัฒนาเทคโนโลยี ท่ีเกี่ยวข้องกับการน าพลังงานมาใช้ นับได้ว่าเป็นความส าคัญในล าดับ ต้น ๆ 

เน่ืองจากราคาพลังงานเป็นตัวหลักต่อการชี้น าภาวะเศรษฐกิจในประเทศ  ผู้เขียนหวังเป็นอย่างยิ่งว่า

เอกสารฉบับน้ีจะเป็นส่วนหน่ึงในการริเริ่มการพัฒนาชุดควบคุมการขับเคลื่อน BRUSHLESS DC 

MOTOR  ใช้เป็นต้นก าลัง ในยวดยานพาหนะ  และ พัฒนาให้มีประสิทธิภาพสูงขึ้นและเพื่อรองรับ

เทคโนโลยีไฮบริด(HYBRID TECHNOLOGY )ในวันข้างหน้าต่อไป 

          อหน่ึงหากมีข้อผิดพลาดในส่วนใดส่วนหน่ึงของเอกสารผู้เขียนต้องขออภัยมา ณ โอกาสน้ี

ด้วย 
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                                                                                (ส าเริง    เต็มราม ) 
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