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 ก)  วงจรควบคุมแรงดันไฟฟากระแสสลับปรับคาได  โหลด  ค.ต.ท. 

ωtπ 2π 3π 4π0

ωt0

ωt0

ωt0 α

VG1

VS

VL
iL

VL
iL

(α)

(α)

VG2

ωt0

VSCR1

 
ข)  รูปคลื่นแรงดันครอมโหลด ค.ต.ท.  เอสซีอาร  และกระแสโหลด 

 รูปท่ี 6.1  การควบคุมแรงดันไฟฟากระแสสลับปรับคาได  โหลด  ค.ต.ท. 
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ข)  รูปคลื่นแรงดันครอมโหลด  RL  และกระแสโหลด 

รูปท่ี 6.2  การควบคุมแรงดันไฟฟากระแสสลับปรับคาได  โหลด  RL 

ก)  วงจรควบคุมแรงดันไฟฟากระแสสลับปรับคาได  โหลด  RL 

  LV ( α ) 
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 รูปท่ี 6.3  วงจรควบคุมแรงดันไฟฟากระแสสลับปรับคาไดโหลดเปนความตานทาน 
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 รูปท่ี 6.4  รูปคลื่นแรงดันครอมโหลด R และSCR1 ที่มุม α   = 60° ที่ไดจากการ

  LV ( α ) 
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รูปท่ี 6.6  แสดงความสัมพันธระหวางมุมจุดชนวน (α ) กับแรงดันครอมโหลด  LV (α ) 
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รูปท่ี 6.7  วงจรควบคุมแรงดันไฟฟากระแสสลับปรับคาได โหลดชนดิเหนีย่วนํา 

  LV ( α ) 
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รูปท่ี 6.8  รูปคลื่นแรงดันครอมโหลด RL และกระแสโหลด ที่มุม α   = 60°  ที่ไดจาก


